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聚一群不世故的人
做一件平凡而有意义的事

企业愿景/Enterprise vision

诚实正直，言行坦荡，积极乐观

团队文化/Team culture

公司概况
About TetraBot

          苏州脉塔智能科技有限公司（Myactuator）专注于提供微型一体化
伺服模组产品及相关自动化方案的服务商。

目前产品已经广泛服务于自动化设备、云台监控、移动机器人

（服务/巡检/仿生）、消费电子等行业并持续为客户提供
专业周到的方案建议及技术支持。

公司拥有三大系列，上百款产品：

- 低压直流伺服模组 
 1. DD 直驱伺服模组（RMD-L/RMD-S)
 2.QDD行星伺服模组（RMD-X)
 3.R系列谐波伺服模组
4.FL系列无框力矩伺服模组 
- 高性能水下推进器
- 三轴增稳解决方案

          2021年度荣获“江苏省科技型中小企业” 
“姑苏双创人才企业”并积极开展与国内外高校及科研院所的合作
不断增强自主研发能力，为客户提供优质产品及服务。

我们的资质
公司已获得15项授权专利/CE认证/ROHS认证
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体积小/重量轻/集成度高

RMD-X6 1:8 RMD-X8-H 1:6 RMD-X8-Pro-H 1:6 RMD-X8-S2 1:36 RMD-X10 1:7 RMD-X10-S2 1:35
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尺寸安装图
INSTALLATION  DRAWING

V3 1：8X6
产品参数

PRODUCT  PARAMETERS
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N

gc㎡

g
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Servo mode(Torque /Velocity/Position)
Motion  mode （feedforward torque/velocity/position）

CAN BUS :500Kbps/ 1Mbps
RS485 BUS : 115200/500K/1M/1.5K /2.5K

热平衡点：以上热平衡点数据为我司在环境温度摄氏24度（无其他散热方式），温升60度条件下测得。
用户需根据测试环境温度及散热条件，合理设置额定工作区间。

参数/型号(Actuator Name)

货品编码（Item No.)

控制模式（Control mode）

通信方式及波特率（Communication Method &Baudrate）

额定电压（Input voltage）

最大出轴空载转速 (No -load output Speed)

额定出轴转速 (Nominal output Speed)

额定电流（Nominal current）

输出额定功率（Output Norminal power）/（热平衡点）

额定扭矩 (Nominal torque)

电机效率（Motor efficency）

瞬时过载系数（Overload coefficient）

线电阻（Wire Resistance）

线电感（Wire inductance）

电机转速常数（Motor Speed constant）

电机扭矩电流常数（Motor Torque constant）

轴向负载 (Axial direction payload）

径向负载(Radial direction payload)

转子惯量（Rotor inertia）

电机重量( Motor weight)

减速机速比（Reducer ratio）

减速箱背隙(Backlash）

RMD-X6 V3

1033220040

48

360

310

3.6

135

4.5

78%

2.5

0.55

0.18

62

0.17 

775

1040

850

490

8 : 1

8
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尺寸安装图
INSTALLATION  DRAWING

V3 1：6X8-H
产品参数

PRODUCT  PARAMETERS

M
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RMD-X8-H V3

1033718040

48

260

190

3.5

120

6

75%

3

0.53

0.21

33 

0.30 

985

1250

2670

660

6.2 : 1(中空斜齿）

6

Servo mode(Torque /Velocity/Position)
Motion  mode （feedforward torque/velocity/position）

CAN BUS :500Kbps/ 1Mbps
RS485 BUS : 115200/500K/1M/1.5K /2.5K

热平衡点：以上热平衡点数据为我司在环境温度摄氏24度（无其他散热方式），温升60度条件下测得。
用户需根据测试环境温度及散热条件，合理设置额定工作区间。

参数/型号(Actuator Name)

货品编码（Item No.)

控制模式（Control mode）

通信方式及波特率（Communication Method &Baudrate）

额定电压（Input voltage）

最大出轴空载转速 (No -load output Speed)

额定出轴转速 (Nominal output Speed)

额定电流（Nominal current）

输出额定功率（Output Norminal power）/（热平衡点）

额定扭矩 (Nominal torque)

电机效率（Motor efficency）

瞬时过载系数（Overload coefficient）

线电阻（Wire Resistance）

线电感（Wire inductance）

电机转速常数（Motor Speed constant）

电机扭矩电流常数（Motor Torque constant）

轴向负载 (Axial direction payload）

径向负载(Radial direction payload)

转子惯量（Rotor inertia）

电机重量( Motor weight)

减速机速比（Reducer ratio）

减速箱背隙(Backlash）
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尺寸安装图
INSTALLATION  DRAWING

V3 1：6X8-Pro-H
产品参数

PRODUCT  PARAMETERS
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N.M

%

Ω

mH

rpm/v
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N

N

gc㎡

g

Arc min

Servo mode(Torque /Velocity/Position)
Motion  mode （feedforward torque/velocity/position）

CAN BUS :500Kbps/ 1Mbps
RS485 BUS : 115200/500K/1M/1.5K /2.5K

热平衡点：以上热平衡点数据为我司在环境温度摄氏24度（无其他散热方式），温升60度条件下测得。
用户需根据测试环境温度及散热条件，合理设置额定工作区间。

参数/型号(Actuator Name)

货品编码（Item No.)

控制模式（Control mode）

通信方式及波特率（Communication Method &Baudrate）

额定电压（Input voltage）

最大出轴空载转速 (No -load output Speed)

额定出轴转速 (Nominal output Speed)

额定电流（Nominal current）

输出额定功率（Output Norminal power）/（热平衡点）

额定扭矩 (Nominal torque)

电机效率（Motor efficency）

瞬时过载系数（Overload coefficient）

线电阻（Wire Resistance）

线电感（Wire inductance）

电机转速常数（Motor Speed constant）

电机扭矩电流常数（Motor Torque constant）

轴向负载 (Axial direction payload）

径向负载(Radial direction payload)

转子惯量（Rotor inertia）

电机重量( Motor weight)

减速机速比（Reducer ratio）

减速箱背隙(Backlash）

RMD-X8-Pro-H V3

1033813040

48

220

160

3.75

135

8

75%

3

0.55

0.27

30 

0.29 

985

1250

3400

780

6.2 : 1(中空斜齿）

6
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尺寸安装图
INSTALLATION  DRAWING

V3 1：36X8-S2
产品参数

PRODUCT  PARAMETERS

M
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ARACTERISTIC CU
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N

N

gc㎡

g
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Servo mode(Torque /Velocity/Position)
Motion  mode （feedforward torque/velocity/position）

CAN BUS :500Kbps/ 1Mbps
RS485 BUS : 115200/500K/1M/1.5K /2.5K

热平衡点：以上热平衡点数据为我司在环境温度摄氏24度（无其他散热方式），温升60度条件下测得。
用户需根据测试环境温度及散热条件，合理设置额定工作区间。

参数/型号(Actuator Name)

货品编码（Item No.)

控制模式（Control mode）

通信方式及波特率（Communication Method &Baudrate）

额定电压（Input voltage）

最大出轴空载转速 (No -load output Speed)

额定出轴转速 (Nominal output Speed)

额定电流（Nominal current）

输出额定功率（Output Norminal power）/（热平衡点）

额定扭矩 (Nominal torque)

电机效率（Motor efficency）

瞬时过载系数（Overload coefficient）

线电阻（Wire Resistance）

线电感（Wire inductance）

电机转速常数（Motor Speed constant）

电机扭矩电流常数（Motor Torque constant）

轴向负载 (Axial direction payload）

径向负载(Radial direction payload)

转子惯量（Rotor inertia）

电机重量( Motor weight)

减速机速比（Reducer ratio）

减速箱背隙(Backlash）

RMD-X8-S2 V3

1033918040

48

46

40

3.2

110

25

70%

2

0.27

0.1

33 

0.30 

985

1250

2670

900

36: 1

15
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尺寸安装图
INSTALLATION  DRAWING

V3 1：7X10
产品参数

PRODUCT  PARAMETERS

M
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RVE

电
机
特
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曲
线

V
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A

W
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%

Ω

mH

rpm/v

N.M/A

N

N

gc㎡

g

Arc min

Servo mode(Torque /Velocity/Position)
Motion  mode （feedforward torque/velocity/position）

CAN BUS :500Kbps/ 1Mbps
RS485 BUS : 115200/500K/1M/1.5K /2.5K

热平衡点：以上热平衡点数据为我司在环境温度摄氏24度（无其他散热方式），温升60度条件下测得。
用户需根据测试环境温度及散热条件，合理设置额定工作区间。

参数/型号(Actuator Name)

货品编码（Item No.)

控制模式（Control mode）

通信方式及波特率（Communication Method &Baudrate）

额定电压（Input voltage）

最大出轴空载转速 (No -load output Speed)

额定出轴转速 (Nominal output Speed)

额定电流（Nominal current）

输出额定功率（Output Norminal power）/（热平衡点）

额定扭矩 (Nominal torque)

电机效率（Motor efficency）

瞬时过载系数（Overload coefficient）

线电阻（Wire Resistance）

线电感（Wire inductance）

电机转速常数（Motor Speed constant）

电机扭矩电流常数（Motor Torque constant）

轴向负载 (Axial direction payload）

径向负载(Radial direction payload)

转子惯量（Rotor inertia）

电机重量( Motor weight)

减速机速比（Reducer ratio）

减速箱背隙(Backlash）

RMD-X10 V3

1034011040

48

190

170

5.3

215

12

82.50%

3

0.3

0.13

30

0.32 

1625

2250

5675

1150

7 : 1

8



21 22

脉 塔 智 能 科 技 有 限 公 司 w w w . m y a c t u a t o r . c n

尺寸安装图
INSTALLATION  DRAWING

V3 1：35X10-S2
产品参数

PRODUCT  PARAMETERS

M
O
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R CH

ARACTERISTIC CU
RVE

电
机
特
征
曲
线

V

rpm

rpm

A

W

N.M

%

Ω

mH

rpm/v

N.M/A

N

N

gc㎡

g

Arc min

Servo mode(Torque /Velocity/Position)
Motion  mode （feedforward torque/velocity/position）

CAN BUS :500Kbps/ 1Mbps
RS485 BUS : 115200/500K/1M/1.5K /2.5K

热平衡点：以上热平衡点数据为我司在环境温度摄氏24度（无其他散热方式），温升60度条件下测得。
用户需根据测试环境温度及散热条件，合理设置额定工作区间。

参数/型号(Actuator Name)

货品编码（Item No.)

控制模式（Control mode）

通信方式及波特率（Communication Method &Baudrate）

额定电压（Input voltage）

最大出轴空载转速 (No -load output Speed)

额定出轴转速 (Nominal output Speed)

额定电流（Nominal current）

输出额定功率（Output Norminal power）/（热平衡点）

额定扭矩 (Nominal torque)

电机效率（Motor efficency）

瞬时过载系数（Overload coefficient）

线电阻（Wire Resistance）

线电感（Wire inductance）

电机转速常数（Motor Speed constant）

电机扭矩电流常数（Motor Torque constant）

轴向负载 (Axial direction payload）

径向负载(Radial direction payload)

转子惯量（Rotor inertia）

电机重量( Motor weight)

减速机速比（Reducer ratio）

减速箱背隙(Backlash）

RMD-X10-S2 V3

1034111040

48

55

50

6.7

265

50

82%

2

0.3

0.13

30

0.32 

1625

2250

5675

1700

35: 1

15
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行星减速系列伺服模组

-X V2系列

多款型号丰富全面
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尺寸安装图
INSTALLATION  DRAWING

V2V2 1：6X6
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产品参数
PRODUCT  PARAMETERS

M
O

TO
R CH

ARACTERISTIC CU
RVE

电
机
特
征
曲
线

V

rpm

rpm

A

W

N.M

%

Ω

mH

rpm/v

N.M/A

N.M

N.M

gc㎡

g

℃

Arc min

RMD-X6

A00105 

6:1

24-48

240 @24V

190

4

70

3.5

70%

0.33

Y

0.19

60

0.88 

775

1250

800

14

335

（-20 ~ 55 ℃）

5

0 1.20 2.40 3.60 4.80 6.00
T(N.m)

55

110

165

220

275

330

385

440

495

550
N(r/min)

35.0

70.0

105.0

140.0

175.0

210.0

245.0

280.0

315.0

350.0
Pout(W)

5.5

11.0

16.5

22.0

27.5

33.0

38.5

44.0

49.5

55.0
U(V)

0.7

1.4

2.1

2.8

3.5

4.2

4.9

5.6

6.3

7.0
I(A)

35.0

70.0

105.0

140.0

175.0

210.0

245.0

280.0

315.0

350.0
Pin(W)

10

20

30

40

50

60

70

80

90

100
Eff(%)

N

Pout

U

I Pin

Eff

参数/型号      （Actuator Name）

货品编码        （Item No）

减速机速比    （Reducer ratio）

输入电压         （Input voltage）

最大空载转速 (No -load Speed)

额定转速          (Nominal Speed)

额定电流         （Nominal current）

额定功率         （Norminal power）

额定扭矩         (Nominal torque)

电机效率         （Motor efficency）

线电阻             （Resistance）

接线方式         （Wire connect）

相间电感         （Phase to phase inductance）

转速常数         （Speed constant）

扭矩电流常数（Torque constant）

轴向负载         (Axial direction payload）

径向负载         (Radial direction payload)

转子惯量         （Rotor inertia）

极对数             （Number of pole pairs）

电机重量         ( Motor weight)

环境温度         （Environment  temperature）

减速箱背隙     (Backlash）
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尺寸安装图
INSTALLATION  DRAWING

V2 1：36X6-S2 产品参数
PRODUCT  PARAMETERS

M
O

TO
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ARACTERISTIC CU
RVE

电
机
特
征
曲
线

V

rpm

rpm

A

W

N.M

%

Ω
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rpm/v

N.M/A

N.M

N.M

gc㎡

g

℃
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参数/型号      （Actuator Name）

货品编码        （Item No）

减速机速比    （Reducer ratio）

输入电压         （Input voltage）

最大空载转速 (No -load Speed)

额定转速          (Nominal Speed)

额定电流         （Nominal current）

额定功率         （Norminal power）

额定扭矩         (Nominal torque)

电机效率         （Motor efficency）

线电阻             （Resistance）

接线方式         （Wire connect）

相间电感         （Phase to phase inductance）

转速常数         （Speed constant）

扭矩电流常数（Torque constant）

轴向负载         (Axial direction payload）

径向负载         (Radial direction payload)

转子惯量         （Rotor inertia）

极对数             （Number of pole pairs）

电机重量         ( Motor weight)

环境温度         （Environment  temperature）

减速箱背隙     (Backlash）
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参数/型号      （Actuator Name）

货品编码        （Item No）

减速机速比    （Reducer ratio）

输入电压         （Input voltage）

最大空载转速 (No -load Speed)

额定转速          (Nominal Speed)

额定电流         （Nominal current）

额定功率         （Norminal power）

额定扭矩         (Nominal torque)

电机效率         （Motor efficency）

线电阻             （Resistance）

接线方式         （Wire connect）

相间电感         （Phase to phase inductance）

转速常数         （Speed constant）

扭矩电流常数（Torque constant）

轴向负载         (Axial direction payload）

径向负载         (Radial direction payload)

转子惯量         （Rotor inertia）

极对数             （Number of pole pairs）

电机重量         ( Motor weight)

环境温度         （Environment  temperature）

减速箱背隙     (Backlash）
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参数/型号      （Actuator Name）

货品编码        （Item No）

减速机速比    （Reducer ratio）

输入电压         （Input voltage）

最大空载转速 (No -load Speed)

额定转速          (Nominal Speed)

额定电流         （Nominal current）

额定功率         （Norminal power）

额定扭矩         (Nominal torque)

电机效率         （Motor efficency）

线电阻             （Resistance）

接线方式         （Wire connect）

相间电感         （Phase to phase inductance）

转速常数         （Speed constant）

扭矩电流常数（Torque constant）

轴向负载         (Axial direction payload）

径向负载         (Radial direction payload)

转子惯量         （Rotor inertia）

极对数             （Number of pole pairs）

电机重量         ( Motor weight)

环境温度         （Environment  temperature）

减速箱背隙     (Backlash）
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绕组相数(Number of winding phases)

电机级数(Motor series)

线电阻(resistance)
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额定电压(Rated voltage)

空载转速(No load speed)

额定转矩(Rated torque)

额定电流(Rated current)

峰值转矩(Peak torque)

转矩常数(Torque constant)

绝缘等级(Insulation grade)

介电强度(Dielectric strength)

绝缘电阻(insulation resistance)

转子转动惯量(rotor inertia)

使用环境(Use environment)

存储环境(Storage environment)

减速机背隙(Back clearance of reducer)

减速比( Reduction speed ratio)

温度保险丝(Thermal Fuse)

峰值电流(peak current)

反电势常数(EMF constant)
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线电感(Line inductance)

参数/型号(ltem name)

绕组相数(Number of winding phases)

电机级数(Motor series)

线电阻(resistance)
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使用环境(Use environment)
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减速比( Reduction speed ratio)

温度保险丝(Thermal Fuse)
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绝缘电阻(insulation resistance)
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减速机背隙(Back clearance of reducer)

减速比( Reduction speed ratio)

温度保险丝(Thermal Fuse)
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额定转速(Nominal Speed)

额定电压(Rated voltage)

空载转速(No load speed)

额定转矩(Rated torque)

额定电流(Rated current)

峰值转矩(Peak torque)

转矩常数(Torque constant)

绝缘等级(Insulation grade)

介电强度(Dielectric strength)

绝缘电阻(insulation resistance)

转子转动惯量(rotor inertia)

使用环境(Use environment)

存储环境(Storage environment)

减速机背隙(Back clearance of reducer)

减速比( Reduction speed ratio)

温度保险丝(Thermal Fuse)
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反电势常数(EMF constant)
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线电感(Line inductance)

参数/型号(ltem name)

绕组相数(Number of winding phases)

电机级数(Motor series)

线电阻(resistance)
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空载转速(No load speed)

额定转矩(Rated torque)

额定电流(Rated current)

峰值转矩(Peak torque)

转矩常数(Torque constant)

绝缘等级(Insulation grade)

介电强度(Dielectric strength)

绝缘电阻(insulation resistance)

转子转动惯量(rotor inertia)

使用环境(Use environment)
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9

0
-0
.1
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37±0.1

φ8
9
0

-0
.1

42±0.1

φ8
9

0
-0
.1
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53±0.1

φ8
9
0

-0
.1

46±0.1

φ1
20

0
-0
.1
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3-M2 φ23 φ5 φ12
4-M2.5

25±0.1

φ
30

0
-0
.1
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26±0.1

φ
35

0
-0
.1

23±0.1

φ
39
.6

0
-0
.1
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28±0.1

φ
39
.6

0
-0
.1

20

33±0.1

φ
39
.6

0
-0
.1
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23.9±0.1

φ
39
.6

0
-0
.1

28.9±0.1

φ
49

0
-0
.1
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33.9±0.1

φ
49

0
-0
.1

28.9±0.1

φ
69

0
-0
.1



105 106

脉 塔 智 能 科 技 有 限 公 司 w w w . m y a c t u a t o r . c n

33.9±0.1

φ
69

0
-0
.1

46±0.1

φ
69

0
-0
.1
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37±0.1

φ
89

0
-0
.1

42±0.1

φ
89

0
-0
.1
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匠心打造   专业安心
产品特点

水下推动器专业级
精于形    强于芯
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M Y A C T U AT O R WT-26

自带防缠绕光环
无轴，顺畅自如

整机全封闭结构
不惧泥沙侵扰

双向推力一致
应用能力更广 超大推力

全金属封闭式机身，能较

好的保持推进器稳定的性

能，各种复杂水域环境亦

能从容应对，并更能体现

出色的质感与精度。

嵌套式
全封闭结构

内部注液
技术

匹配高效
螺旋桨

严密的
性能测试

采用液压原理，使推进器

抗压能力极大提升，并以

特殊性能填充液使其在寒

冷环境下可正常工作。

自有螺旋桨设计制造技

术，精准匹配。采用进

口7075铝合金基材，性

能出众。

特制测试设备，确保每

一项性能参数均能呈现

真实数据。

水下电机专用电调连接图

电机

电池

脉宽调制

电子稳定控制系统
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产品参数   PRODUCT  PARAMETERS

尺寸安装图INSTALLATION  DRAWING

电机特性曲线MOTOR CHARACTERISTIC CURVE

型号

最大正向推力@25.2V

最大反向推力@24V

推荐电压

最大持续功率@24V

空气中重量(含0.6m电缆)

水中重量(含0.6m电缆)

直径

长度

防水深度

最低环境温度

WT-26

3.8kg

3.0kg

6s (24V DC)

380W

185g

115g

71mm

81.2mm 

300m

一20℃

Max forward thrust@25.2V

Max reverse thrust@24V

Recommended voltage

Max continuous power@24V

Air weight ( including 0.6m cable )

Water weight ( including 0.6m cable )

Diameter

Length

Waterproofing depth

Min ambient temperature

*可定制各电压及性能版本

• 基于我司测试平台，由于实际使用方法与使用环境不同，
   数据可能存在微小差异。不建议与其他品牌产品做横向对比。

产品参数   PRODUCT  PARAMETERS

尺寸安装图INSTALLATION  DRAWING

电机特性曲线MOTOR CHARACTERISTIC CURVE

型号

最大正向推力@24V

最大反向推力@24V

推荐电压

最大持续功率@24V

空气中重量(含0.8m电缆)

水中重量(含0.8m电缆)

直径

长度

防水深度

最低环境温度

WT-36

5kg

4kg

6s  (24V DC)

450W

285g

180g

71mm

99.2mm

300m

一20℃

Max forward thrust@24V

Max reverse thrust@24V

Recommended voltage

Max continuous power@24V

Air weight (including 0.8m cable)

Water weight ( including 0.8m cable )

Diameter

Length

Waterproofing depth

Min ambient temperature

*可定制各电压及性能版本

• 基于我司测试平台，由于实际使用方法与使用环境不同，
   数据可能存在微小差异。不建议与其他品牌产品做横向对比。
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产品参数   PRODUCT  PARAMETERS

尺寸安装图INSTALLATION  DRAWING

电机特性曲线MOTOR CHARACTERISTIC CURVE

型号

最大正向推力@48V

最大反向推力@48V

推荐电压

最大持续功率@48V

空气中重量(含1m电缆)

水中重量(含1m电缆)

直径

长度

防水深度

最低环境温度

WT-58

11.3kg

9.0kg

12s  (48V DC)

1050W

565g

375g

98mm

115mm

≤300m

—20℃

Max forward thrust@48V

Max reverse thrust@48V

Recommended voltage

Max continuous power@48V

Air weight ( including 1m cable )

Water weight ( including 1m cable)

Diameter

Length

Waterproofing depth

Min ambient temperature

*可定制各电压及性能版本

• 基于我司测试平台，由于实际使用方法与使用环境不同，
   数据可能存在微小差异。不建议与其他品牌产品做横向对比。

产品参数   PRODUCT  PARAMETERS

尺寸安装图INSTALLATION  DRAWING

电机特性曲线MOTOR CHARACTERISTIC CURVE

型号

最大正向推力@48V

最大反向推力@48V 

推荐电压

最大持续功率@48V

空气中重量(含1m电缆)

水中重量(含1m电缆)

直径

长度

防水深度

最低环境温度

WT-58PRO

13.5kg

10.1kg

12s (48V DC)

1220W

735g

525g

98mm

130mm

≤300m

—20℃

Max forward thrust@48V

Max reverse thrust@48V

Recommended voltage

Max continuous power@48V

Air weight ( including 1m cable )

Water weight ( including 1m cable )

Diameter

Length

Waterproofing depth

Min ambient temperature

*可定制各电压及性能版本

• 基于我司测试平台，由于实际使用方法与使用环境不同，
   数据可能存在微小差异。不建议与其他品牌产品做横向对比。
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产品参数   PRODUCT  PARAMETERS

尺寸安装图INSTALLATION  DRAWING

电机特性曲线MOTOR CHARACTERISTIC CURVE

型号

最大正向推力@50V

最大反向推力@50V

推荐电压

最大持续功率@50V

空气中重量(含1m电缆)

水中重量(含1m电缆)

直径

长度

防水深度

最低环境温度

WT-120

20.1kg

20.1kg

12s  (48V DC)

2250W

2.2kg

1.5kg

125mm

104mm

≤200m

—20℃

Max forward thrust@50V

Max reverse thrust@50V

Recommended voltage

Max continuous power@50V

Air weight ( including 1m cable )

Water weight ( including 1m cable)

Diameter

Length

Waterproofing depth

Min ambient temperature

*可定制各电压及性能版本

• 基于我司测试平台，由于实际使用方法与使用环境不同，
   数据可能存在微小差异。不建议与其他品牌产品做横向对比。
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AC2000 接口定义和尺寸

PCB 接口定义和尺寸

AC2000 控制器接口定义

正面 反面

INTERFACE DEFINITION&DIMENSION

INTERFACE DEFINITION&DIMENSION

PCB 接口定义和尺寸

AC2000 控制器接口定义

正面 反面

正面 反面

INTERFACE DEFINITION&DIMENSION
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